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Методика проведения измерений Factor X
для датчика  Mustang 
Объект измерения - Factor X. Неизвестный фактор, который слабо взаимодействует с окружающими объектами среды, не задерживается преградами и практически недоступен для измерений существующими датчиками физических полей. Однако, в ряде случаев, он все же может косвенным способом фиксироваться с помощью использования специальных разработанных методик человеческим организмом со вспомогательными средствами и без них. Имеются также и высокочувствительные специализированные конструкции датчиков, которые, как предполагается, являются детекторами этого неизвестного фактора. Здесь для измерений этого фактора используется совершенно другой и только технический подход, который включает себя в качестве измерительного инструмента компьютерную систему с выносным датчиком.
Технические средства и рекомендации. Для проведения измерений Factor X необходимо использовать программу OrgonData и соответствующий датчик, а также рабочую поверхность стола не более одного квадратного метра. Стол должен быть выполнен из диэлектрика и содержать минимум металлических включений. В этом отношении наиболее подходящим вариантом является стойка с плоскостью на которой располагается только датчик и различного рода объекты, провоцирующие Factor X на его проявление. Желательно разнести датчик и компьютер на расстояние 5м, связав их друг с другом кабелем. В помещении рекомендуется отключить все электрооборудование и электрическую сеть 220В. Компьютер должен работать на аккумуляторах. Площадка, где располагается датчик со стойкой должна иметь размеры минимум 2м х 2м и быть свободна от лишних предметов. Тип и этажность здания значения не имеет.

Схема расположения измерительной установки..
Подготовка датчика. Датчик перед проведением измерений должен быть расположен один на плоскости стойки таким образом, чтобы в последующем к нему не было необходимости притрагиваться человеку. После этого датчик и должен быть оставлен в покое как минимум на 24 часа. Датчик подключается к компьютеру только тогда, когда компьютер уже включен и запущена и настроена программа OrgonData. Эта предосторожность связана с тем, что при включении звуковой карты на ее выходе возникает постоянное напряжение, необходимое для функционирования датчика. При включении компьютера это напряжение никак не контролируется и может на длительное время вывести датчик из рабочего состояния. После включения программы звуковая карта находится под контролем. В программе устанавливают число измерений равном 500 точек и запускают процесс получения данных с датчика. При этом на плоскости с датчиком ничего не должно находится. Первый проход цикла измерений сохраняют в виде файла. Аналогично осуществляют и второй проход измерений, который также сохраняют За время этих нагрузочных измерений в датчике идут процессы релаксации к установившемуся режиму измерения. После проведения подготовительных операций датчик готов к измерениям.
Проведение измерений. При получении первичных навыков работы начинать измерения рекомендуется утром, когда взошло Солнце в период 8 - 12 часов при хорошей погоде. Исследуемые объекты устанавливают рядом с корпусом датчика на свободной поверхности на расстоянии до 1 см. В ряде случаев можно устанавливать объекты и над датчиком на диэлектрической подставке, которая устанавливается заранее вместе с датчиком при его первой установке с выдержкой 24 ч. Чтобы не влияла температура на результаты измерений датчик желательно термостатировать. Рекомендуется по результатам измерений выбрать калибровочный объект, относительно которого в последующем будет определяться работоспособность измерительной установки. Результаты измерений с этим калибровочным объектом должны коррелировать друг с другом в последующем. Калибровочный объект подбирается по максимальному заметному влиянию на результаты измерения.  При анализе графиков следует иметь ввиду, что начало графика подвержено сильному воздействию первичного импулься напряжения, идущего со звуковой карты компьютера на датчик, поэтому проводить эксперименты желательно после 20 мин от начала появления второй части этапа измерений, а число точек устанавливать порядка 2000-5000.
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Первое включение программы без наличия датчика с 500 точками измерения – type 2.
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Первое включение датчика после его выдержки в 24 часа с 500 точками измерения– type 2.
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Первый прогон датчика без калибровочного объекта. С 500 точками измерения– type 2
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Установка калибровочного объекта и его регистрация с 500 точками измерения– type 2
С выхода датчика идет шумовой сигнал, включающий в том числе и электромагнитные помехи, несмотря на наличие металлического корпуса и небольшое входное сопротивление звуковой карты компьютера. Компьютер достаточно широкополосное устройство и тоже вносит свой вклад в процесс формирования помехового сигнала..Сам по себе эффект преобразования неизвестного фактора является небольшой в силу его специфики, поэтому и изменения в полезном сигнале небольшие. Тем не менее они есть и заметны. Это можно увидеть при сравнительном анализе работы программы без датчика при включенном нераспаянном разъеме на вход звуковой карты, а потом и при подключенном датчике.
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Прогон датчика для режима type 1 – 500 точек
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Установка калиброванного объекта type 1 – 1000 точек
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Процесс заката Солнца type 1 – 1000 точек
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Процесс после снятия калиброванного объекта type 1 – 2000 точек
Как видно из представленных примеров, на измерительный процесс в целом влияют внешние неконтролируемые и не экранируемые факторы, поэтому результирующий сигнал является интегральным по своей сути. Это то и сбивает с толку большинство исследователей, работающих в данной области. Тем не менее, не смторя на это, при определенной тренировке, оказывается возможным детектирование неизвестного исследуемого фактора. Для этого требуется дополнительная обработка полученной временной зависимости, что достаточно легко сделают специалисты в данной области. В последующих версиях подобная обработка будет включена в программу. Следует отметить, что полученные зависимости представлены для двух независимых методик получения полезной информации о неизвестном факторе. Какой тип из них будет востребован, определит дальнейшая экспериментальная практика. Интерпретация получаемых результатов здесь не представляется и предлагается самостоятельному изучению.
Заключение.
Данная методика может в последующем видоизменяться в зависимости от конструкции датчика. Методика предназначена для подготовленного специалиста в данной области.
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